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Exercice 01
Soit un systeme du premier ordre de gain K= 1,5 et de constante de temps t = 10s.
la fonction de transfert H(p) de ce procédé.
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La fonction du transfer
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Exercice 02

Correcteur a action proportionnelle
Essai en asservissement
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On utilise la théoréme de la valeur finale
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Systeme en régulation
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¢(p)=0

Correcteur a action proportionnelle
Essai en Régulation

W(p)=0
&(p)=—X(p)=—(T(p)&(p)+H,(p).z(p))
Z(p).. >
Z(p)H.(p) _ 1+20p
1+T(p) . 2%5
(1+10p)(1+30p)

c(p) =

Z(p)="
Y

10 3
: _ p1+20p 30

1+ 11
(1+10p)(1+30p)
La régulation realisé n’set pas tres précise

Pour PI
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L’erreur &(p) =0



